


BoWex - ELASTIC®
Giunti a flangia super-elastici

Made for Motion

Tipo HE
® Giunto a flangia con dimensioni flange a norme SAE e dimen-
sioni speciali per motori endotermici
® Difacile montaggio, grazie all'innesto assiale
® In grado di compensare disallineamenti sul lato comando e sul lato
condotto
® Vengono impiegati mozzi del programma standard giunti BoWex®
® Foro finito secondo norme ISO tolleranza H7, cava per linguetta
secondo DIN 6885 f. 1 — disponibili anche con fori in pollici, fori
conici, mozzo con profilo scanalato e bloccaggio a morsetto
® Disponibile nelle durezze 40, 50 e 65 Shore A
® &y Conforme alla normativa europea 94/9/CE (ATEX 95)
sino alla grandezza 80 inclusa
L 1 Tipo Lhes Tipo
5! L2 HE1 3 | b HE3
T —
% Misure della flangia sec. SAE J 620
R Y
Ca . K = [mm]
< 5
E = g Grandezza Da D3 z dq
o E
£ l E 61" | 21590 | 200,02 | 6 9
c <
<| < 1 | < ~ 1"
S| 3 s8] s S 3 7" | 24130 | 22225 | 8 9
N 1 8’ 263,52 | 24447 | 6 | 11
2 } & 10" | 31432 | 20527 | 8 | 11
A © 1 | 352,42 | 33337 | 8 | 11
5 X 14" | 46672 | 438,15 | 8 | 13
Be NS 16" | 51750 | 489,00 [ 8 | 13
18" | 571,50 | 542,90 | 6 | 18
S i S
° °
he Tipo © Tipo
L HE2 HE2 L Hee, HE4
BoWex-ELASTIC® Tipo HE
Foro d Dimension . Momento dinerzia di
Esecuzione ore Dimensione flangia sec. norma SAE J 620 menstont Peso giunto| - Momento dinerzia di
[mm] [mm] con foro massa
Grandezza L
HE1 | HE3 | Con 0 L invito Ta m
. ool g | 100 | 120 | 16 | 187 HE1 | LHE2
- 8w | 7| 8" | 10" |11 7| 147 | 167 | 18" | | I Dy | D D | | ki
HED | HEa [Ol0kT| e 87|77 ’ 8 | 2| P4 s U les tee | X9 | kom) | lkom
27 0,0061 | 0,0014
aomE |2 - o [ 21 4 | 45 | 146 | 180 | 65 | 42 | 70 | 50
° ° 2,9 0,0083 | 0,0014
[ e | o 2,9 0,0106 | 0,0019
48HE | @ - 48 ° 4 | 45 | 164 | 198 | 68 | 50 | 78 | 50 3,1 0,0148 | 0,0019
[ ° 39 0,0298 | 0,0019
° ° 6,4 0,0377 | 0,0064
65 HE - 65 5 | 55 [ 205|244 | 96 | 55 | 85 | 62
° D 7.2 0,0594 | 0,0064
° ° 53 0,0242 | 0,0076
G 65 HE - 65 3 [ 45 [205 | - | 96 | 55 | 73 | 50
[ ° 57 0,0372 | 0,0076
° ° - - 126 | 74 10,9 00211 | 0,283
80 HE 31 | 80 70| 266 124 | 90
° ° 6 316 132 | 80 13,0 0,0726 | 0,0283
° ° - - 136 | 84 12,5 0,0402 | 0,0428
G 80 HE 31 | 80 80 [ 302 124 | 90
° ° 6 356 142 | 90 173 0,2251 | 0,0428
100 HE e | 38 | 100 ° 4 [ 80 [350 | - [152] 110 | 150 | 82 24,1 0,1951 | 0,1019
° ° - 186 | 103 | 458 0,3013 | 0,2861
125 HE 45 | 125 98 | 416 | - | 192 | 140
° ° 6 192 | 109 477 04123 | 0,2861
o 0 . 48,4 04781 | 0,2916
G125 HE 45 | 125 6 | 89 | 440 192 | 140 | 179 | o1
° ° - 50,5 0,6380 | 0,2916
150 HE ® | 50 [ 150 @ | 6 [13a]470| - [225[ 150 [ 205 | 157 [ 667 0,6918 | 05192
Esempio BoWex-ELASTIC® 42 HE 1 40 8 70 U
d'ordine: . X .
. . Durezza Diametro flangia DA Ingombro di | Senza foro o con foro
Grandezza del giunto Esecuzione h . . .
dell'elastomero | sec.SAE o speciale | montaggio Lyg finito
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BoWex - ELASTIC®
Giunti a flangia super-elastici

Made for Motion

Dati tecnici

Dati Tecnici
) 65 HE 80 HE 125 HE
Grandezza del giunto 42 HE 48 HE 100 HE 150 HE
G 65 HE G 80 HE G125 HE
' Sh
'[Dsugjf:;?e" elastomero :re 40 Sh|50 Sh|65 Sh|40 Sh|50 Sh|65 Sh|40 Sh|50 Sh|65 Sh|40 Sh|50 Sh|65 Sh|40 Sh|50 Sh|65 Sh|40 Sh|50 Sh| 70 Sh|40 Sh|50 Sh|70 Sh
) ) TKN 350 | 400 | 500 | 750 | 950 [1200 3000 | 4000 [ 5000
Coppia Nominale 130 | 150 | 180 | 200 | 230 | 280 2000 | 2500 | 3200 5500 | 7000 [ 9000
[Nm] 430 | 500 | 620 | 1250|1600 | 2000 4000 | 5200 | 6500
) TK max 1050 | 1200 | 1500 | 2250 | 2850 | 3600 9000 [12000[15000]
Coppia max. - | 390 | 450 | 540 | 600 | 690 | 840 6000 | 7500 [ 9600 16500[21000(27000)
[Nm] 1290|1500 | 1860 | 3750 | 4800 | 6000 12000[16000[20000)|
) Tkw 105 | 120 | 150 | 225 | 285 | 360 900 | 1200 [ 1500
Coppia alternata 10Hz 36 | 45 | 54 | 60 | 69 | 84 600 | 750 | 960 1650 | 2100 | 2700
[Nm] 129 | 150 | 186 | 375 | 480 | 600 1200 | 1600 | 2000
Potenza di smorzamento Pkw 45 90 180
— 20 27 160 225
ammissibile 60 °C [w] 51 135 200
Potenza di t P, 15 30 60
0! er\zaf .I smorzamento KW 6,5 9 53 75
ammissibile 80 °C w] 17 45 67
Numero di giri d'esercizio Nmax 4500 3600 2300
= : 6200 5600 2700 1800
max. ammissibili [rpm] 4300 3000 2100
Angolo di torsi I 16 | 13| 8 [ 14 | 13 | 6 12 [ 10 [ 6
neglofdiiforsionelalia PTKN | 46 [ 13 | 8 | 16 | 13 | 8 1210 6 0| 8| s
Coppia Nominale [°] 12 | 10 6 12 | 10 6 11 9 5
Rigidita Torsionale Cavn 1600 | 2200 | 6000 | 4500 | 6500 [18000)| 19000[30000(75000)
= Y 550 | 850 [2700| 850 |1300 |3500 12000[19000[4800! 42000(67000(166000
dinamica [Nm/rad] 2350 [ 3000 | 8500 | 7500 [12000[32000] 30000[44000(110000
Smorzamento relativo i 06|08 |12 |06|08|12|06|08|12|06]|08|12|06]|08|12|06]|08]|12|06]08]12
Ff‘""” di 2w VR 05| 79 | 52 |105| 79 | 52 |105| 79 | 52 [105| 79 | 52 [105| 79 | 52 |105| 79 | 652 | 105| 79 | 52
risonanza VR = Y
o ) C: 209 | 288 | 784 | 351 | 507 [1404 617 | 974 | 2434
Rigidita radiale 142 | 219 | 697 | 176 | 269 | 724 366 | 570 [1200 714 12002500
[N/mm] 259 | 346 | 975 | 476 | 762 | 2031 560 | 920 [1915
Spostamento radiale AK
"
ammissibile del giunto a (] 111005 |12 |11 |05 |16 |15 |07 |18 |17 [08]22|20|10|25]|23|11]28]25]13
mm
n = 1500 rpm
Spostamento max. AK
r
radiale ammissibile del [ m?x- 36 |33 |15 |38 (35|17 |51 |47 |22 |57 (53|24 |65]|60|30|75]|69]|33|80]| 75| 40
mm.
giunto per brevi periodi
Spostamento angolare AK
AKw
ammissibile del giunto a €l 1,0 [075| 05 | 1,0 |075| 05 | 1,0 |075| 05 | 1,0 |075| 05 | 1,0 |075| 05 | 1,0 |075| 05 | 1,0 | 075 | 05
n = 1500 rpm
Spostamento angolare AK
W
ammissibile del giunto a €l 05 | 04 |025| 05| 04 |025| 05|04 |02/ 0504|0205 04|02/ 05]| 04|02/ 05|04 |025
n = 3000 rpm
Spostamento max. ango-
L X AKW max.
lare ammissibile del gi- [mm] . 1,56 1,6 16 16 e L L)
mm
unto per brevi periodi
Spostamento assiale AKa 40 +0 i0 43 +3 +5
ammissibile del giunto [mm] +
Le indicazioni dei dati tecnici valgono per una temperatura ambiente T= 60 °C.
Spostamenti ﬁ
|
Per altre velocita operative oppure temperature i
d'esercizio superiori lo spostamento radiale ‘
ammesso si calcola come segue: ‘
C \
~ i
<
= .S,- -/ 1500
AKr perm. = AKr - 8¢ 1% 7 _l+| AKa
X A 72 T

Spostamento radiale AKr

Spostamento angolare AKw

Spostamento assiale AKa

Per assemblaggio, qualita/tipologia viti e coppie di serraggio pregasi vedere istruzioni di montaggio KTR (www.ktr.com).
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BoWex - ELASTIC®
Giunti a flangia super-elastici

Tipo HE-ZS, HEW-ZS e HEW

o N
Made for Motion KTR
v

Giunto super-elastico, idoneo a essere montato su motori a
combustione e motori elettrici

Parti in elastomero, disponibili nelle durezze 40, 50 e 65 Shore A
In grado di compensare elevati errori di allineamento

Tipo HE-ZS con collegamento a flangia secondo norme SAE-
J 620 e parte amovibile per azionamenti pompa

Tipo HEW1-HEW?2, giunto super-elastico per collegamento al-
bero/albero

Foro finito secondo norme ISO tolleranza H7, cava per lin-
guetta secondo DIN 6885 f. 1 toll. JS9

® &0 Conforme alla normativa europea 94/9/CE (ATEX 95)
. Luezs (= Lg+ly) .
Tipo HE-ZS Hezs ! Tipo HEWA1
L
. L vews
%)
& 5
o o =
= o
£l = 5
:I: 2 " LL E‘\ L'\ ~ 2
< N «| o m ¢ o = <| e o|lo|la W
al N alalw o|Iaoalalal 19152 +———— —A g — "
s ISR [, L, L, slelele|e Sle|e l |l S|® ]|~
S| s & ‘ = N
a
B ; / S
l g
LSS
+
L B
Luew-zs (= Lirlgrly) lg ly L,
. Ligws -
Tipo HEW-ZS Tipo HEW2
BoWex-ELASTIC® Tipo HE-ZS
- . . . . . . - Momento d'inerzia di
Foro finito| Dimensione flangia sec. SAE-J 620 Dimensioni Spaziatore amovibile HE-ZS | Peso con
massa
Grandezza| max. D per HE-ZS [mm] Lz [mm] foro max. lkgm?]
d k
4 [ew]7w] & |10 [11%w[14 | D; | Dy | Ds | Dy [ Dg | Iy | o | 13 | g | 100|120 | 140] 180 ] 250 lkel A I
° 48 | 10 o | o 29 0,0028 | 0,0050
3,6 0,0106 | 0,0050
48 28 b 160 | 164 [ 200 | 78 45 40 45 s s
[ ) 37 4 [ ) [ ) 3,9 0,0148 | 0,0050
L4 o | @ 4,6 0,0298 | 0,0050
o [ ) [ ] 77 0,0242 | 0,0223
G 65 45 198 | 205 | 245 | 110 | 72 60 45 3 56
° e | o 8,2 0,0372 | 0,0223
[ ] 11 [ ] [ ) 137 0,0211 0,0701
80 65 265 | 266 | 318 | 145 | 100 | 80 70 75
Py 6 o | @ 15,9 0,0726 | 0,0701
[ ) 11 [ ) [ ) 174 0,0402 | 0,1412
G 80 65 300 | 302 | 358 | 145 | 100 | 80 80 75
° 6 o @ 223 0,2251 | 0,1412
BoWex-ELASTIC® Tipo HEW-ZS
. . . - Momento d'inerzia di
. Dimensioni Spaziatore amovibile HEW-ZS Peso con
Foro finito max. massa
Grandezza [mm] Lz [mm] foro max. lkgm?]
kg
dg | d4 | Dg 21 xM Dy | D5 | Dg | K4 o I3 A ls | 100 [ 120 | 140 | 180 [ 250 lka] A N
48 55 28 180 8 M6 164 200 92 50 45 17 55 45 ) ) 6,9 0,0203 | 0,0050
65 75 45 224 8 M8 205 245 125 55 55 28 75 63 ) ) 16,0 0,0747 0,0160
80 80 65 |2953 8 M10 | 266 | 318 | 130 90 70 17 80 70 [} [} 25,5 0,1447 | 0,0699
G 80 95 65 | 3334 8 M10 | 302 | 358 145 90 80 22 90 78 [} [} 34,2 0,2752 | 0,1412
BoWex-ELASTIC® Tipo HEW
. - Momento di
. Dimensioni Peso con . .
Foro finito max. inerzia di massa
Grandezza [mm] foro max.
lkgl [kgm?]
dp | d3 | D | Do zxM D4y | D5 | Ds | 4 o [ 13 |4 |5 E | B |lHEW1|tHEW? A L
42 48 50 68 162 6 M6 146 | 180 85 50 45 15 50 42 4 32 132 104 4,3 0,0121 0,0015
48 48 55 68 180 8 M6 164 | 200 92 50 45 17 55 45 4 32 137 109 55 0,0204 | 0,0019
65 65 75 96 224 8 M8 205 | 245 | 125 70 55 28 75 63 5 42 187 150 13,2 0,0752 | 0,0071
80 80 80 124 |295,27 8 M10 | 266 | 318 130 90 70 17 80 70 5 45 215 160 19,7 0,1449 | 0,0285
G 80 85 95 124 | 3334 8 M10 | 302 | 358 145 90 80 22 90 78 5 55 235 185 25,9 0,2748 | 0,0422
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BoWex - ELASTIC®
Giunti a flangia super-elastici

Tipo HEG per il collegamento con albero cardanico

Made for Motion

® Giunto super-elastico per il collegamento di motori endoter-
mici con albero cardanico

Disponibile con elastomero in diverse durezze
Elevata flessibilita torsionale
Elevate capacita di smorzamento

Smorzamento dei picchi di coppia
Cuscinetto a strisciamento radiale, esente da manutenzione
Collegamento con albero cardanico per esecuzioni standard

Tipo HEG1
L b
13 l2
[
7|
4
b7
;%r —
N
—| I N ]
© ©
> i 1 x
<< -— o~ o~ ~
(o) N [ N| O
S| _ S| W
== = s
N
N
¥ -l
A

Tipo HEG2
L
l3 l2
[Z3
7
N
OO l8
S| B =
< F <
<< — ~
(=) N (=)
| _ s
a N "
s| H =
T 1
1

lg

BoWex-ELASTIC® Tipo H

EG1 e Tipo HEG2

Collegamento volano sec. Collegamento metrico albero cardano Collegamento MECHANICS albero cardanico|  Dimensioni P Momento d'iner-|
Grand SAE-J 620 HEG1 - dimensioni [mm] HEG2 - dimensioni [mm] [mm] €80 zia di massa
randezza
8" [ 10" |11 %2"[ 14" | 16" | 58 | 65 | 756 | 90 | 100|120 (150|180 Iy L [2C|4C(5C|6C|7C|85C|8C| Ly |Dy| o I3 [kgl A L
[kgm?] | [kgm?]
7 0,03 | 0,006
48 S O O O 8 58,5 1631435 8
[ J [ J o [ J 8 0,06 | 0,006
12 0,07 | 0,02
G 65 O O OO 8 | 66 O OO 71 1205 (48,0 10
[ ] [ [ ] [ [} [} [ ) 14 0,10 0,02
23 21 0,11 0,06
80 O O O O O 10 |88,5 O OO 104 | 265 |68,5
[ ) oo o | o | o | o 12 23 0,17 | 0,06
23| 26 | 0,18 | 0,09
G 80 S O O O o 10 | 96 OO O 110 [ 302(74,0
(] oo (0 | O oo | O 12 33 0,48 | 0,09
100 [ ) [ ) ) [ ) ® | 12 | 98 ) ) 128 |350(78,0| 16 41 0,63 | 0,19
18 56 0,74 0,42
125 hd ® s b b 12 {111 s ® 135|416 (96,0
[ ] | o (o o [ ] [ ] 12 59 0,97 | 0,42
Collegamento volano sec. ICollegamento metrico albero cardano HEG1 [mm] |Collegamento MECHANICS albero cardanico HEG2 [mm]
SAE-J 620 [mm] Tagia | Dy Iy Dy 29 dy Tagia | Dg Ig I Iy Ig 23
Taglia DA D4 Zq dq 58 30 1,0 470 2 M5 2C | 7935 | 333 | 595 | 9,50 38 M8
8 263,60 | 244,47 5 1 65 35 1,0 52,0 4 M6 4C 10792 | 365 873 9,50 38 M8
10" 314,32 | 29527 8 11 75 42 1,5 62,0 6 M6 5C 115,06 42,9 88,9 14,26 51 M10
111" | 352,42 | 333,37 8 11 90 47 2,0 74,5 4 M8 6C 140,46 42,9 1143 14,26 51 M10
147 | 46672 | 43815 | 8 14 100 57 2,0 84,0 6 M8 7C | 14839 | 492 | 1175 | 1585 | 6,0 M2
To" | 51750 | 48900 | 8 14 120 75 20 | 1015 8 M10 85C | 16508 | 714 | 1238 | 1585 | 60 | M12
150 90 25 130,0 8 M12 8C | 20632 | 492 | 1746 | 1585 6,0 M12
180 110 2,5 155,56 8 M14
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BoWex - ELASTIC®
Giunti a flangia super-elastici

Selezione del giunto

Made for Motion

1. | giunti BoWex-Elastic® devono essere selezionati secondo le norme DIN 740 parte 2. Il giunto deve essere dimensionato in modo da
operare in sicurezza, ovvero il massimo carico consentito dal giunto non deve mai essere superato durante I'esercizio. Diventa pertanto
necessario confrontare i carichi applicativi con i parametri nominali consentiti dal giunto, secondo i punti 1.1 -1.4 riportati di seguito.

Per applicazioni in cui il giunto sia soggetto a oscillazioni torsionali elevate, & assolutamente necessario provvedere ad un calcolo
di verifica delle vibrazioni torsionali.

1.1 Carico da coppia nominale

TKN = TN -St

La coppia nominale del

giunto Tk deve essere
superiore o uguale alla

coppia nominale Ty della

Pan/LN kW]

Tn [Nm] = 9550 -
N [Nm] n [rpm]

macchina, ad ogni temperatura operativa.

1.2 Carico da urti di coppia

TKmax = Ts'Sz" S

Tenendo conto del fattore

d'urto Sz, la massima coppial
nominale consentita del

Picchi sul lato motore
Ts = Tas"Ma - Sp

giunto deve essere maggiore
od uguale alla coppia di

Picchi sul lato condotto
Ts = Tis"ML-S.

picco d'esercizio Tg, ad

ogni temperatura operativa.

L Ia

=JA+J|_ ML:JA+J|_

Ma

In base alla distribuzione delle masse, la direzione ed il tipo di
urto, & possibile calcolare la coppia di picco Tg. Se non si
conoscono i momenti di inerzia, Mp o M| = 1.

1.3 Intervallo di risonanza

1.4 Carico da urti dovuti a

Tk max = Ts'Sz" St

Tenendo conto della

temperatura operativa, la coppia di picco Tg che si genera
durante il passaggio nella zona di risonanza, non deve eccedere

la coppia massima Ty del

giunto.

Tkw = Tw - Sy

coppia alternata

Alla velocita d'esercizio ed
a temperatura ambiente, la
massima coppia alternata
Tkw del giunto non deve

essere inferiore alla massima|

Pkw = Pw

coppia alternata periodica

Tw.
Con frequenze operative f > 1

0 Hz il calore prodotto dallo

smorzamento nell’elastomero viene considerato come potenza di

smorzamento Py

La potenza di smorzamento Py del giunto dipende dalla
temperatura ambiente e non deve essere inferiore alla potenza di
smorzamento effettivamente prodotta.

Fattore di temperatura S; Fattore d’avviamento Sz Fattore d’urto Sp /S
-40°C +70°C +80°C Frequenzadi | _ > 10 > 60 > 120 urti leggeri 1,5
+60°C spunto < 60 <120 - -
urti medi SA/SL 1,8
S¢ 1,0 1,2 1,6 Sz 1,0 1,5 2,0 a richiesta urti elevati 25
Tabellan. 1 Tabella n. 2 Tabellan. 3
Dati tecnici per la selezione del giunto / Calcolo vibrazioni torsionali
Lato motore
Diesel Benzina Tipo motore
Motore in linea Angolare/gradi Corsa mm
2-tempi 4~tempi @ dia pistoni n.cilindri
Coppia Nominale Ta Nm n. giridaa 1/min.
Coppia di spunto Tag Nm Nmin. N.max. 1/min.
Mom. d'inerzia delle masse Ja o Mom. d'inerzia GD?p per
volano Jp kgm? o GD?p kgm?
motore Jp kgm? o GD?p kgm?
Lato condotto
Pompa idraulica Ripartitore di coppia Generatore Compressore a vite

Compressore a pistoni n. cilindri posizione cilindri
costruttore/tipo

Coppia Nominale TN Nm Coppia di spunto
Momento d'inerzia di massa J|_ kgm?  oppure  Momento d'inerzia GD?_
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MONOLASTIC®

Giunti flessibili a flangia, in singolo pezzo

per motori a norme CEIl (EP 0853203/ U.S. Patent 6.117.017)

idrauliche fino a 100 kW

(grandezze 28, 32, 50-140,50-170)

dezze 30, 50, 65)

Facile assemblaggio del giunto
Innesto assiale dell’albero pompa

o N
Made for Motion KTR
v

MONOLASTIC® per I'azionamento di motori diesel/pompe
Esecuzione a flangia in singolo pezzo, fissaggio con tre bulloni

Collegamento flangia a norma SAE da 6 12" a 11 2" (gran-

In grado di compensare elevati disallineamenti radiali e angolari
Disponibile per alberi pompa secondo norme SAE e DIN

D3

Ly
13
Ly
Z 7
5
<
Q
£
=]
c
I ol O =
R —FCF
o~
()
ASS

od,

Grandezza 22, 28, 32, 50-140, 50-165, 50-170

~

z = numero fori

D3

D,

®d
I.II ‘

d
#D
#D,

Grandezza 30, 50, 65

MONOLASTIC®
Durezza Coppia Dimensioni
Grandezza elastomero [Nm] [mm]
[Shore A] TKN | TK max. | Tkw d D D4 Do z dp D3 I4 lo I3 Iq I5
22 65 40 100 20 20 34 93 80 3 8,10 100 33 1,5 32 34 30
65 70 175 35
28 25 42 115 100 3 10,10 124 40 2 32 40 38
70 100 300 50
65 160 400 80
32 32 50 140 125 3 12,10 150 42 2 42 43 38
70 225 675 112
50-140 70 260 650 130 32 50 167 140 3 14,10 175 46 3 35 46 43
50-165 70 300 750 150 32 50 175 165 3 16,15 200 46 3 35 46 43
50-170 70 300 750 150 32 50 175 170 3 16,15 200 46 3 35 46 43
30 65 160 400 80 25 42 120 dimensioni SAE n 6 12", 7 12" 39 2 21 30 36
50 65 300 750 150 32 50 167 dimensioni SAE 6 2", 7 1»", 8", 10" 42 2 24 30 38
65 65 600 1600 180 48 68 200 dimensioni SAE 10", 11 12" 45 3 32 45 42
Dati tecnici
o Potenza di Spostamento radiale . L X
Rigidita tor- o Spostamento L Momento d'inerzia di massa Max. velocita
Durezza . . smorzamento ammissibile del o Rigidita K .
sionale dina- . . angolare ammissibile ) [kgm?] operativa ammis-|
Grandezza elastomero ica 60°C ammissibile giunto del giunto 2200 radiale ibil
mica lel giunto m
[Shore A] ['N ] 60°C 2200 rpm g'UAKW o P c, IN/mm] ) ) o ie "f]"ax
m/ra rpm
Prw [W] AK; [mm] A L p
22 65 600 10 0,6 200 0,00017 0,00010 6000
65 900 0,6 300
28 15 0,00054 0,00033 6000
70 1300 0,5 400
65 1800 0,6 400
32 25 0,00120 0,00081 6000
70 2400 0,5 500
50-140 70 4200 35 0,5 1365 0,00210 0,00130 6000
50-165 70 5600 40 0,5 1550 0,00130 6000
1 0,00250
50-170 70 5600 40 0,5 1550 0,00130 6000
6,5" 0,0038
30 65 3750 25 0,6 1150 0,00030 6000
75" 0,0057
8" 0,0078
50 65 9000 35 0,6 1300 0,00120 6000
10" 0,0153
10" 0,0238
65 65 14000 45 0,6 1900 0,00380 6000
11,5" 0,0368
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BoWex® - FLE-PA-Flange couplings

BoWex - ELASTIC®
MONOLASTIC®

Made for Motion

Applicazioni — BoWex® - FLE-PA, BoWex — ELASTIC® e MONOLASTIC®

Applicazioni per BoWex® - FLE-PA e MONOLASTIC®

Applicazioni per giunti BoWex-ELASTIC®

Pale gommate K1,6
Pale compatte K1,6
Escavatori idraulici K1,4
Gru semoventi K1,6
Livellatrici K1,5
Rulli compattatori K1,4
Carrelli elevatori K1,6
Betoniere K13
Betonpompe K1,4
Vibrofinitrici K1,4
Macchine taglia asfalto K1,4
Frese per calcestruzzo K1,4

Compressori a vite
Generatori

Compressori a pistone
Ripartitori di coppia
Pompe aspiranti

Pompe ad alta pressione
Invertitori di marcia
Cambi di velocita

Convertitori idrodinamici

Per una selezione corretta in base alla coppia nominale
della macchina & necessario considerare un fattore di
servizio K, a seconda del tipo di macchina.

TKN = TAN - K

La selezione del giunto & possibile solo mediante un
calcolo delle vibrazioni torsionali

Informazioni supplementari

Utilizzo di PC o o
dotato di uno

speciale e
software per la

selezione del T —
giunto. // \

(06) _Ervegeraonent LoDl Il LR Max = 0.000000

-0 et ]
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Applicazione:
motore diesel a tre cilindri
— compressore a vite

Giunto utilizzato:
BoWex-ELASTIC®
42 HE — 50 Shore A

Calcolo:

Accelerazione
Da 300 g/min
a 2700 g/min

KTR impiega uno speciale
software di calcolo per sele-
zionare il giunto in modo cor-
retto e determinare le
vibrazioni torsionali del
sistema di comando.

Grazie a cio KTR ¢ in grado
di garantire un funzionamento
della macchina esente da ri-
sonanza e una lunga vita
operativa e un funzionamento
sicuro dei componenti del
sistema di comando.

Questo servizio rientra nella
normale assistenza che KTR
offre ai proprio clienti.






